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GUNT DigiSkills 5

Robotica y automatizacion — proceso automatizado con cobot

Cuando se trata de la digitalizacion y la Industria
4.0, practicamente ningln otro grupo profesional

GUNT puede ayudarle con estas complejas tareas
pedagdgicas de la formacion profesional. Nuestros

El proyecto de aprendizaje GUNT DigiSkills 5

El tema de este proyecto de aprendizaje es la auto-
matizacién y la robética. Ambos son componentes

Con ayuda del comprobador de materiales manual

Proyectos de aprendizaje
GUNTT DigiSkills

1 | Proceso automatizado con cobot IA500 04 WP 300, se analiza el proceso y se subdivide el sis-
— — se encuentra en el foco de atencion como lo estdn  proyectos educativos practicos, orientados a los importantes en los campos de la mecatronica, la  tema en unidades méas pequefias, p. gj.,, en modulos y
2 | Procedimiento para la automatizacion 08 las profesiones en el sector industrial del metal y la  procesos de trabajo e ideales para desarrollar com- mecanica, la ingenieria eléctrica o la informatica.  funciones, incluidas las herramientas adecuadas. El
COCIICTE ) electricidad. La digitalizacién del trabajo, como nuevo  petencias digitales, estan a su disposicion a través Con ello se abarcan los siguientes temas: control,  potencial de automatizacién del sistema IA500 se
| Analisis de proceso 06 elemento del perfil profesional — obligatorio para de la linea de productos GUNT DigiSkills. PLC, programacién, integracion de sistemas, inte- desarrolla a partir de este anélisis. Las soluciones asi
| Desarrollo del concepto 07 todos —, requiere la implementacion concreta de las gracién de procesos, hidraulica y neumaética. El ele- desarrolladas se implementaran, probaran y optimi-
areas de conocimiento y los contenidos formativos mento central de este proyecto de aprendizaje esun  zaran a continuacion. Ademas del sistema IAS00, e
| Implementacion 10 relevantes para la Industria 4.0. Las tecnologias robot colaborativo, un cobot. independientemente de él, se pueden llevar a cabo
i s convencionales y las innovadoras coexisten y ambas . . L tareas de programacién muy interesantes con el
| Comprobacion y optimizacion 1 Hesy . o y Con el proyecto de aprendi- [= ayve Los cobots se utilizan en d&mbitos como la carga de . prog Y
- - deben dominarse. Como integracién vertical de zaje GUNT DigiSkills 5 maauinas v el control de calidad. entre obras cosas equipo IA501 «Programacién de un servomotor»
& el Sl Gz 12 contenidos didacticos, el nuevo elemento del perfil . = d y ’ L, " desarrollado a tal efecto.
4 | Didéctica - rofesional: la diaitalizacién del trabaio. se imparte desarrollar competencias | La base para el uso de cobots es la automatizacion de
P ' g Iy . 1o, P para el mundo laboral 4.0 miml=l= procesos. En el proyecto de aprendizaje DigiSkills 5  El GUNT Skills Media Center ofrece un entorno de n Dibujo técnico — Comunicacion
. . durante toda la formacion profesional en la empresa , . .
41 | Tipologia didactica 13 ) . . . PR - 1121314 se automatizan los procesos para un procedimiento  aprendizaje digital para todos los pasos del proceso técnica
instructoray en la escuela de formacion profesional. interdisciplinario — digital o o , o
R R e — 13 de prueba mecanico. La automatizacion se explica  de automatizacion.
—— — - El proyecto de aprendizaje DigiSkills 5 también es paso a paso y se apoya con tareas practicas, manua- E Metr'ologla dimensional
5 | DigiSkills 5 vision general de los equipos 14 muy adecuado para impartir clases en el campo de les e informacion. L. .
51 | Proceso automatizado con cobot 14 la robotica y la automatizacion en las universidades. E Mantenimiento preventivo
5.2 | WP300 Ensayo de materiales, 20 kN 14 EI Eficiencia energética en
5.3 | IA501 Programacién de un servomotor 15 instalaciones de aire compr'lmldo
Il Robética y automatizacion

Ir al sitio web de DigiSkills

¢, Como se automatiza un proceso?

Analisis de proceso Desarrollo del concepto Implementacion Comprobacion y optimizacion

Identificacion y analisis del proceso: con ayuda del comprobador de materiales
manual, WP 300, se identifican los pasos de trabajo.

Desarrollo de un concepto que defina los pasos de trabajo, las herramientas
necesarias y el objetivo de la automatizacion.

Realizacion del concepto de automatizacion Puesta en funcionamiento y comprobacion del proceso

m programacion del desarrollo del proceso a partir del diagrama de flujo con
ayuda del controlador

m comprobacion del funcionamiento y los resultados de la automatizacion

m describir el sistema B crear un programa

B en caso necesario, realizar los ajustes oportunos

m reconocer el potencial de automatizacion m realizacion en un diagrama de flujo m herramientas: disefiar y definir las interfaces y su interaccion, p. j.

m desarrollar soluciones para los movimientos y la comunicacién

» cartucho para las muestras de material,

» accionamiento del engranaje elevador de husillo mediante un servomotor,

» hidraulica para la transmision de la fuerza



https://gunt.de/es/highlights/gunt-digiskills/gunt-digiskills-proyectos-de-aprendizaje

GUNT DigiSkills 5 Robética y automatizacion — proceso automatizado con cobot

1 | Proceso automatizado con cobot IA 500

Una probeta de traccion

Tareas del proceso automatizado ; b metalica normalizada se

m determinacion continua de los datos del “desgarra” en condiciones
material a partir de un ensayo de traccion Y estandarizadas
normalizado % N, . -
_ 5 5 o N N El proyecto de aprendizaje m se dispone automatica-

m insercion de las probetas de traccion y elimi- "‘r% . aemps . mente de datos versatiles
nacion de los fragmentos mediante robot ’H GUNT DigiSkills 5 ... en medio relativos al resultado de

h del campo de la mecatrénica
e b la prueba
m generacion hidraulica de la fuerza de ensayo . \ &

Con la planta de ensayo IA 500y
los demas equipos del proyecto

de aprendizaje DigiSkills 5, usted
estara en medio de todo este tema.
La enorme amplitud de la tecnolo-
gia permite estudiar, comprender y
aplicar una amplia gama de temas
mecatronicos a partir de una apli-
cacién concreta.

Al igual que con los demés pro-
yectos de aprendizaje DigiSkills, se
aplica lo siguiente:

m trabajar en un entorno digital

E acceso a todos los contenidos
digitales del GUNT Skills Media
Center

m aprender para la Industria 4.0y

aprender con la Industria 4.0 | l

Elemento de mando libremente desplazable
(HMI) en carcasa separada con pantalla tactil

® menus versatiles para el manejo, la observacion y la
visualizacion de datos

Wy Cobot— | didacti |
to‘ robot colaborativo de ] gumerosgg gementos idacticos apoyan el proceso
= alta calidad e aprendizaje

. . . m replicacién de pantalla (screen mirroring) disponible
m control industrial para B ejes

m bajos requisitos de seguridad laboral Desarrollo de
.:E :g- proceso auto- <\>
matizado Programacion

m limitacion de potencia y fuerza conforme a
ISOTS 15066

Cartucho de

\ PC Comunicacion
- 4 . .
probetas . | :’% inteligente de
- .
= 4 diferentes mate- - , PG los actuadores
e
riales & + S ¥ +
» . HMI o Cobot
m deteccion automa- : : :
= i ! ¥ ¥ ¥
=T tica del nUumero de - e -

piezas y seleccion
del material de las
muestras (probetas)

Tablet, etc.

Armario de distri-
bucion con todos
los componentes de
control

Sistema hidraulico

®m generacion de la fuerza de ensayo

Controlador

Funciones de codigo bajo para crear scripts de
automatizacion

El equipamiento, el
cableado y la funciona-
lidad pueden ser objeto
de aprendizaje.

Montaje del equipo completo sobre un robusto
bastidor de aluminio

m planta de ensayo movil para uso flexible, p. gj.,
en el taller, en el laboratorio, en el aula...

Ir al video



https://youtu.be/cCgobEhPrts
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2 | Procedimiento para la automatizacion de un proceso

Analisis de proceso Desarrollo del concepto Implementacion Comprobacion y optimizacion Analisis de proceso Desarrollo del concepto Implementacion Comprobacion y optimizacion

Desarrollo de un concepto que defina los pasos de trabajo, las herramientas nece-
sarias y el objetivo de la automatizacion:

Toda automatizacion de procesos va precedida de un minucioso andlisis de los mismos.

Comprender el proceso actual proporciona informacién sobre el potencial de automatizacion: Sugerencias para las tareas

m identificaciéon de las secuencias de movimientos ) E crear un programa
efecto de las fuerzas m Desarrolle una estrategia: L _ _
] } .
empiece describiendo el pro- m realizacion en un diagrama de flujo

m adquisicion de datos de medicion ceso y termine seleccionando
una solucién. Para encontrar i i i i i
:%. Ejemplo de la estructura de un diagrama de flujo Herramientas requeridas
(®

muchas y buenas soluciones
a las preguntas, tiene sentido

hacer uso de técnicas de crea-
tividad. Ejemplos de ello son el ( \
método B35, el mapa mental o Transportar
la caja morfolégica. L.
: . Inicio Cobot,
. . . p. ej. de Mitsubishi
m Elija la mejor solucion entre las
muchas disponibles. Para ello, K )
(@) compare y evalle las soluciones, -
por ejemplo, con el siguiente e
procedimiento: evaluacién pon- i - O 8 -E'_'E— Control y comunicacién
derada por puntos. Extraer una probeta de traccion =R NN T Software, PLC, sistemas
R
Extraer una probeta de traccion del Sujetar la probeta de traccion en el com- del cartucho... e [ .ﬂ,ﬁ ki de bus..
cartucho probador de materiales I= T ————
J » Sujetar
( Sujetar la probeta de traccion P.|nza par‘ale’lal, pinza angular,
en el comprobador de L] J plnga magnetica,
materiales... p.&j. de SCHUNK
Almacenar
no _ Cartucho para el material
-
Aplicar fuerza con el volante Leer la fuerza en el manémetro Adquisicion de datos: se registran la si
fuerzay la longitud Accionamiento
Motor, engranaije,
Y, Aplicar fuerza... p.ej. de ZIMM
i ¢
7 ] Transferencia de energia
\ Neumatica, hidraulica,
_ ] L p. ej. de FESTO, SMC
o Ao i Adquisicion de datos...
~ Ae H
R, R. Rn | ()
Ao ,,"
5 ; - Medir
A & Sistema de sensores,
Extraer la probeta de traccion y Anélisis de los datos en un diagrama =y p.ej. de OPCON, Huba Control
eliminarla de tensién/alargamiento, célculo de la Evaluacion...
resistencia
Ir al video
etc.
Ejemplos de tareas del Sugerencias para las tareas 1 ciIin.d'r‘os hidraulicos
GUNT Skills Media Center = Nombre todos los F = Cree una topolo- PC £ | beta d . = Dibuje un croquis del g gg:‘/ﬁigggr
- . xtraer la probeta de traccion
elementos fijos del gia de las 'r‘uta.s ? — eliminarla (—— sistemna hidraulico con el 4 engranaje elevador
comprobador de de comunicacion. ) y ue se pueda aplicar fuerza de husillo
materiales WP 300. PLC ; P! P 5 aceite
i de traccion a la muestra
Identifique todos los ¢ (probetal
mowmlen.tO; yI haga HMI ?negg/c?r: Cobot ( \ )
un croquis de los , .
. d i i i m ¢ Qué herramientas se
mismos. | | | . .
v v v ) necesitan para realizar
, PC, PC PC Fin estos movimientos?
L Tablet, etc.
a_f= il \_ /
o o 4



https://youtu.be/sOvyMO2RKFE
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2 | Procedimiento para la automatizacion de un proceso

m robot industrial moderno
y de alta calidad, con
sistema de control
asociado, que puede
utilizarse cerca de per-
sonas, sin dispositivo de

m geometria definida con
6 ejes

m se encarga de cargar el
comprobador de mate-
riales con probetas de
traccion y de eliminar los
fragmentos

P

Cartucho de probetas, deposito para los fragmentos

m espacio para 20 probetas de traccion por material
m materiales: aluminio, cobre, latén, acero

m el sistema de sensores detecta si hay una probeta de traccion en la
posicidn de extraccion, asi como el nimero de probetas disponibles

m los fragmentos se recogen en depositos adecuados, clasificados por
materiales

Cartucho de probetas
con control de llenado

Herramientas para poner en practica el concepto de automatizacién

Desarrollo del concepto

B crear programas para robots

seguridad adicional m definicidn de areas de trabajo m los dedos de la pinza extraen probetas de trac-

cién del cartucho de probetas en posiciones
definidas

m las probetas de traccion se insertan en las pin-
zas de sujecion del comprobador de materiales

m la sujecion se realiza con fuerzas generadas
neumaticamente

m los elementos de control neumatico estan situa-
dos en el brazo del robot

n
‘.__,f{ Bz B

LTI

v DEIER-1-AT/E IS

Pinzas de sujecion con pasadores de centrado integrados Servomotor con engranaje elevador de husillo

m funcion primaria: transferencia de la
fuerza de traccion a la probeta de trac-
cion

m funcion secundaria: centrado y sujecion
de la probeta de traccion, sujecion de los
fragmentos tras el ensayo de traccion

m los pasadores de centrado para la fijacion
se controlan neumaticamente mediante
valvulas electroneumaticas de 3/2 vias

m generacion de la fuerza de traccion con ayuda de 2 cilindros hidraulicos

m accionamiento del engranaje elevador de husillo mediante un servomotor
con codificador

m el controlador del servomotor se comunica con el PLC central

Unas tareas de programacion sumamente interesantes pueden procesarse
independientemente del sistema IA500 utilizando el equipo IA501 “Servo-
motor” desarrollado a tal efecto.

m datos de medicion del ensayo: recorrido y fuerza
m potenciometro lineal para medir el recorrido
m sensor de presion para medir la fuerza

m detectores de proximidad inductivos para
supervisar el cartucho

Potenciémetro lineal

Topologia de comunicacion

Sensor de presion

Interruptores de proximidad inductivos

m la topologia de comunicacién ofrece mucha
profundidad para el proceso de aprendizaje

® comunicacion de la planta en una red IP
m PLC como unidad central del proceso

PC, tableta,...
con cMT Viewer

PLC

m controla todos los procesos en la planta de ensayo: comunicacién con
el controlador del cobot y el controlador del servomotor (generacion de
fuerza)

m almacenamiento y tratamiento de los valores de medicion registrados
m entorno de programacion propio

m como apoyo didactico, se muestra graficamente la cadena completa de
pasos de trabajo para el ensayo de traccion, con visualizacion dindmica del
estado

Ir al video

PC con
TIA portal
!
4 4 S
| | | | |
S7conexion Modbus-TCP PROFINET
1 [ | |
v v L 4
Servomoteur PC con
HMI. . con controlador (B3 > RT ToolBox
operacion con mando
de motor
I
v

PC con software

m interfaz hombre-maquina (HMI) con pantalla tactil e interfaz de usuario

intuitiva

m carcasa portatil independiente
m manejo del cobot para cargar el comprobador de materiales y eliminar las

probetas de traccion

® manejo del servomotor para generar fuerza
m control del ensayo y registro de los valores de medicion

m representacion del diagrama fuerza-recorrido y del diagrama tension-

deformacioén

posibilidad de conexion a un ordenador o tableta, replicacion de pantalla

(screen mirroring) de la
interfaz de usuario



https://youtu.be/sOvyMO2RKFE
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2 | Procedimiento para la automatizacion de un proceso

Implementacion Comprobacion y optimizacion

Programacion del cobot con el controlador en IA 500 Proceso automatizado con cobot, IA500

m programacion por aprendizaje del cobot y definicion de las coordenadas de
trabajo guardando puntos en el espacio

m realizacion del proceso automatizado en el que se ejecuta el ensayo de

traccion completo
m determinacion de los puntos de toma y entrega en el area de trabajo m adaptacion de recorridos y velocidades de desplazamiento

m comprobacion de los sistemas hidraulicos para la sujecion de la probeta

Work coordinates de traccion y la aplicacion de la fuerza de traccion a la probeta

N +Zw
WKnCORD — m comprobacion de la comunicacion de todos los sistemas implicados
p2 P3 . .
° > o Teaching point: WO
WKnWO
R - Teaching point: WX
i M_In(2000) , WEnWX
1 1
° : —>
P1 B B P4 +Xow
Programa Comentario Basze coordinates
Mvs P1 Movimiento lineal P1 A fie X
Dly 0,5 Tiempo de espera 0,5 seq. Work ~Teaching pw& m
HClose 1 Cierre manual =
Dly 0,5 Tiempo de espera 0,5 seq.
IfM_Tn(2000)=1 Then | Bifurcacién a objeto Far aroi B Blwoe  Elloc: EIEEEEE
Mvs P2 Movimiento lineal P2 ork coordinate parameter B
Mvs P32 Movimiento lineal P2 DT - |
EndLf Cerrar el bucle If Controlad OO W ey X T ey 4 WY = R og0r i Bt
Mvs P Movimiento Lineal P ontrofador cuinest | e || g s
Dly 0,5 Tiempo de espera 0,5 seq. o f | [l I s ] ;
HOpen 1 Apertura manual s | R | | L v |
Dly 0,5 Tiempo de espera 0,5 seq. e - i R i e il Ll
Mvs P3 Movimiento lineal P2 o | e | L vl fEET
C i—
Sugerencias para las tareas
Escriba una seccion corta del programa con
el objetivo de mover un objeto del punto 1 al [ v cow | l .'_F
punto 4. Utilice el lenguaje de programacion r—— \ e i " ; \ o 'f’w___f;_
MELFAbasic. Comente su programa. o — Ii“tlm | . ¥ s, i _,a,-,ﬂ-mnrmmi
I al video : Interfaz de programacion - ' Lk

Programacion del servomotor con IA501

Un pequeno equipo de ejercicios con un gran efecto de aprendizaje:
Estructura, funcionamiento y programacion de un servomotor. Apren-
dizaje especifico, totalmente independiente del gran sistema IA500.

El equipo de ensayo es un sistema didactico independiente para
analizar, implementar y probar un paso de trabajo del proceso de
automatizacion a partir de IA 500. Con este equipo se pueden
desarrollar y probar programas de forma segura. El software
Plug&Drive-Studio de la empresa Nanotec esta incluido
en el volumen de suministro.

Como lenguaje de programacion se utiliza NanodJ,

un lenguaje de programacion cercano a C/C++.

A

-

e

Sugerencias para las tareas

e & B B B 2 B B E B

Realice un ensayo de traccion.
Guarde sus resultados. Descar- ;
gue el archivo creado de IA500 - L -
y guardelo en un ordenador.

-
|
|
{
|

Abra el archivo con un programa de hoja de calculo (MS Excel, OpenOffice)

e interprete el resultado.
Controlador

de servomotor

Cree un diagrama tension-deformacion. Anote los parametros del material
en la tabla.

Ir al video



https://youtu.be/uNNNNFiPiq8
https://youtu.be/B9ss6qRjDic
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4 | Didactica

4. | Tipologia didactica

Caracteristicas

3 | GUNT Skills Media Center

Como plataforma digital, el GUNT Media Center
aporta un enorme valor anadido y amplia el uso

de los sistemas de practicas. Plano didactico

1 Solucion de problemas: Técnicas de creatividad, design thinking

Analisis de proceso

2 Analisis de sistema: Analizar, comprender y describir el sistema global y los subsistemas.

Encontrar y evaluar soluciones.

Desarrollo del concepto

Trabajar en campos de aprendizaje especificos — alcanzar objetivos de
aprendizaje especificos

3 Tarea técnica especifica:

Implementacion

= www.gunt.de

= www.gunt.de 0

SKILLS Media Cerfted

4 Habilidades: Puesta en funcionamiento, localizacién y eliminacion de errores, optimiza-

cion del desarrollo del proceso

1A 5S040 Automatishorter Proness mil Cobat

Technische Informationen des Herstellera Mitsubishl
r ‘W_ _

e - 4.2 | Contenidos didacticos

Estudios universitarios

Comprobacion y optimizacion

Contenidos técnicos generales Formacion profesional

Materiales digitales para los equipos IA500, IA501y WP 300

® esquemas de circuitos m videos de funcionamiento

L m aplicacion de los conocimientos
eléctricos

m desarrollar competencias digitales m proyecto de aprendizaje para unas

m documentos originales

m hojas de trabajoy
soluciones ponentes

= www.gunt.de §el

A& SO0 Automatinierter Propess mit Cobot

Technische Informationen dor Herstellor

Eomporenion Mir dis Sleuening

de los fabricantes de com-

SPS met CPU £~ Dosbenalomond HIAL

YWerbnkurg

s e

= www.gunt.de

Name.

Arbeitsblatt 1: Prozessanal lyse

und i
ten am Werkstoffprifgerit

© @ N o O s p o=

Erstelle eine Topologie der Kommuni-
Kationspfade.

Tendréa acceso a un amplio
material de aprendizaje
digital relacionado con
todo el proyecto de apren-
dizaje DigiSkills 5. Con una
navegacion réapiday clara,

Datum

rifen

onisse. Lade die erstellte Datei von IA500

m (MSExcel, OpenOffice) und interpretiere

in der Tabelle die WerkstoffkenngroBen.

1A500

06/2022 V10 DE

accesible en todo momento y para todos.

5.

1A500

existentes de la mecanica, hidrau-
lica, neumatica vy electricidad para
analizar procesos técnicos, definir
los estados deseados y disenar
componentes.

m desarrollar, evaluar y armonizar
variantes de soluciones para la
integracion de sistemas

®m reconocimiento de interfaces y
desarrollo de soluciones para la
comunicacion de interfaces

®m cooperacion interdisciplinaria:
ingenieria mecanica, electricidad,
mecatronica, robética, automatiza-
cion

m uso de tecnologias y herramientas
digitales

en la formacion profesional

m analizar y evaluar el estado real de
los subsistemas

m analizar los procesos técnicos y
definir el estado deseado

m integrar en red sistemas mediante
software para crear un sistema
ciberfisico

m andlisis de averias, localizacion de
errores, documentacion

®m conocimientos sobre maquinasy
sistemas

practicas que acompainan a un
curso universitario en el ambito de
la ingenieria informatica, la robo-
tica y la automatizacion.

m familiarizarse con la estructura

basica y el modo de funcionamiento
de un robot industrial y aprender a
manejarlo

®m programacion basada en el com-

portamiento de robots autonomos
simples, planificaciéon de trayecto-
rias para robots

® comunicacion entre robot y PLC

m aplicar los conocimientos de con-

troles de secuencia, ingenieria de
control, sensores y actuadores.
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5 | DigiSkills 5 vision general de los equipos

Cada uno de los equipos puede utilizarse por separado. Pero sélo la ..
interaccion de IA500, IA501 y WP 300 — siempre en combinacion ... No tiene que ser todo a la vez 5.3 | IA501 Programacion de un servomotor

con el GUNT Media Center — hace efectivo el concepto didactico. ) o
Se pueden crear tareas interesantes y significativas
con cada uno de nuestros productos individuales

El equipo de ensayo es un sistema de ensefianza autdbnomo, inde- Contenidos didéCtiCOS
pendiente del sistema IAB00, para comprender la tecnologia de
un servomotor. Con este equipo se pueden desarrollar y probar m programar el controlador del motor

] programas de forma segura. El software del fabricante para el = aiustar los parametros de control
9.1 | IA 500 Proceso automatizado con cobot motor esta incluido en el volumen de suministro. El software j :
Plug & Drive-Studio de la empresa Nanotec utiliza el lenguaje de = probar el software

programacion Nanod, un lenguaje de programacion cercano a
C/C++.

Al producto
La planta de ensayo IA500 muestra como puede automatizarse
un proceso manual, en este caso un ensayo de traccion clasico.
Un robot colaborativo (cobot) se encarga de los pasos de trabajo,
como la toma de las probetas de traccion, la insercién de las pro-
betas de traccion, la extraccion y la eliminacion de los fragmentos.

Caracteristicas
®m suplemento a IA500
Todos los pasos de trabajo son iniciados por el PLC y supervisados m desarrollar y probar programas

y controlados mediante unos parametros previamente definidos.

m programa funcional incluido como muestra en el volumen
de suministro

El equipo se maneja a través de una pantalla tactil. La interfaz de
usuario también puede ser representada con los dispositivos fina-
les (“screen mirroring”).

Contenidos didacticos

m analizar el proceso e identificar el potencial de automatizacion

m generar soluciones con ayuda de técnicas de creatividad (p. gj.,
método B35, mapa mental, caja morfologica).

m disenar sistemas hidraulicos
m programacién por aprendizaje del cobot

m programacion del cobot, localizacién de errores, optimizacién
del programa
Al producto

5.2 | WP 300 Ensayo de materiales, 20 kN

El clasico comprobador de materiales manual constituye un punto
de partida para el proyecto de aprendizaje GUNT DigiSkills 5. Con
el comprobador de materiales se efectlia un ensayo de traccion
completo. Los resultados también se muestran manualmente.

Sugerencias para las tareas

Como reto y tarea adicional, hay que automatizar el procedimiento

de ensayo manual con todos sus pasos de trabajo. m Ponga en marcha el servomotor con ayuda del sof-
tware Plug&Drive Studio. Establezca los pardmetros,
utilice las especificaciones del fabricante. A continua-
cion, compruebe los ajustes con una breve prueba de

funcionamiento.

m Parametrice los reguladores del controlador del
servomotor.

m Programe una prueba de funcionamiento. Utilice el sof-
tware GUNT para comprobar si los valores selecciona-
dos, como la velocidad, la aceleracion y la precision de
posicionamiento, se alcanzan con suficiente exactitud.

Probetas de traccion
con seccion circular
segun DIN 50125,
material: Al, Cu, St, CuZn

Al producto
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Equipos para la educacion en ingenieria

Perspectivas de nuevos proyectos educativos DigiSkills

N.° de proyecto Area Areas de objetivo didactico/ Especialidad
educativo DigiSkills | especializada caracteristicas
Dibujo técnico — m fundamentos del dibujo técnico Profesiones en
Comunicacion técnica m modelos geométricos, modelos el sector del
funcionales metal

m especificaciébn geométrica de pro-
ductos (GPS) '\

B pensamiento constructivo, elemen-
tos de maquina, materiales

.

Metrologia dimensional = Fundamentos de la metrologia: Profesionesen |
comprobacion, medicion, determi- el sector del '
) |

nacién metal

m familiarizacion con instrumentos
de medida

m especificacion geométrica de pro-
ductos (GPS)

m identificacion de superficies,
sistemas de ajuste

Mantenimiento ® montaje y funcionamiento de una Mecatronica,
preventivo instalacion de clasificacion profesiones en
® mantenimiento preventivo (Predic- los sectores
: t;wle man;te[ncancde.J,.monltor"lzaclzlor; del metal y
el estado (Condition monitorin z -
. 9 eléctrico
® montaje y desmontaje,
comprobacion del funcionamiento,
puesta en marcha
m elementos de maquina, materiales
Eficiencia energética ® montaje y funcionamiento de una Mecatronica,
en instalaciones de instalacion de aire comprimido profesiones en
aire comprimido ® montaje y prueba de funcionamiento los sectores
de generadores de aire comprimido del metal y
m optimizacion sistematica de insta- eléctrico

laciones modernas de aire compri-
mido
m representacion de flujos energéticos

Robética y ® programacion de robots, automati- Mecatroénica,
automatizacién zacion de procesos profesiones en
® mecanica, hidraulica, neumatica, los sectores
electricidad del metal y
m control, PLC eléctrico
m sensores y actuadores
m integracion de sistemas
m integracion de procesos
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